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Ort Korrektur

Seite 13, Erster Spiegelpunkt in
1.5

m× n-Verflechtungsmatrizen (n Produkte, m Rohstoffe)

Seite 35, Schaubild unvollstän-
dig

6 Funktionen einer Variable

6.1 Allgemeine Sprechweisen und Eigenschaften
Im folgenden sei f : D → R eine Funktion einer Variable mit Definitionsbereich1 D = [a; b].

Graph einer Funktion Menge aller Punkte (x, f(x)) mit x ∈ D, d.h. die Menge
Gf = {(x|f(x) : x ∈ D} = {(x|y) : x ∈ D, y = f(x)} (6.1)

Die Darstellung von Gf in einem Koordinatensystem heißt ebenfalls Graph von f .
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Bezeichnungen: Abszisse/Ordinate (horizontale/vertikale Achse). Ordinatenabschnitt
(im Schaubild: y0), Ursprung (0|0) (Schnittpunkt von Abszisse und Ordinate).

Nullstelle von f : ein x ∈ D mit f(x) = 0. Im Schaubild: x2, x5

Newton-Verfahren Für differenzierbares f lässt sich eine Nullstelle x0 als Grenzwert der
Folge (an)n∈N0 approximieren mit Startwert a0 ∈ D ausreichend nahe bei x0 und

an+1 = an − f(an)/f ′(an), n ∈ N0 (6.2)

Monotonie 2

f heißt wenn für alle t1 < t2 gilt
monoton wachsend (isoton) f(t1) ≤ f(t2) (6.3)
streng monoton wachsend (streng isoton) f(t1) < f(t2) (6.4)
monoton fallend (antiton) f(t1) ≥ f(t2) (6.5)
streng monoton fallend (streng antiton) f(t1) > f(t2) (6.6)

1Die nachfolgenden Begriffe, Aussagen übertragen sich sinngemäß auf Definitionsbereiche der Form
]a; b[, ] − ∞; b], [a; ∞[, ] − ∞; ∞[ usw. 2Im Schaubild S.1 ist f in [x1; x3] und [x5; x6] (streng)
isoton, in [x3; x5] (streng) antiton.

Seite 35, Ergänzung der Re-
gula falsi nach dem Newton-
Verfahren

Regula falsi Für auf [a; b] stetiges f mit f(a) < 0 < f(b) lässt sich
eine Nullstelle x0 als Grenzwert der Folge (xn)n∈N approximieren mit
Startwerten a1 = a, b1 = b sowie
xn = an − f(an)(bn − an)/(f(bn) − f(an)) und

[an+1; bn+1] =

{
[xn; bn] f(xn) < 0
[an, xn] f(xn) > 0

Seite 39, Formel (6.74) Polstelle mit Vorzeichenwechsel, wenn ℓ− k ungerade ist
Seite 39, Formel (6.75) Polstelle ohne Vorzeichenwechsel, wenn ℓ− k gerade ist
Seite 45, Formeln (7.11)/(7.16) lim

x→∞
g′(x)
h′(x) (7.11) lim

x→x0

g′(x)
h′(x) (7.16)

Seite 52, Formel (8.13)
∫ b

a
h(F (x))F ′(x)dx =

∫ F (b)
F (a) h(z)dz = [H(z)]F (b)

F (a)

Seite 54, Formel (8.32)
∫
K f(x, y)dxdy =

∫ ϕ2
ϕ1

( ∫ r2
r1
f(r cosϕ, r sinϕ) · r dr

)
dϕ

Seite 84, Formel (13.41) √
n· max

i∈{0,1},j∈{1,...,n}
|F0(xj) − j−i

n | mit x1 ≤ · · · ≤ xn

Seite 87, Formel (13.87) σ̂2 = 1
n− q

∥y − ŷ∥2 = 1
n− q

(∥y∥2 − β̂T XT y)


